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EPL153

Transpalet electric 1.5tone

B Acumulator Li-Ion
m Comenzi accesibile cu o mana
B Echipament sigur si fiabil

EP EQUIPMENT CO.,LTD
WWW.ep-ep.com



http://www.ep-ep.com/

CARACTERISTICILE

B Baterie inteligenta cu litiu

EPL 153 utilizeza acumulatori Li-Ion si incarcator incorporat,
neavand neoie de o zona special amenajata pentru incarcare.

Design innovativ
Ridicare si deplasare electrica si coborare manuala.

Maneta reproiectata pentru a putea actiona toate comenzile cu o
singura mana.

- Standard B Optiune (cu roti pivotante)
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Camion electric pentru paleti 1.5T

EPL153
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Producator
Denumirea modelului
Conducere

Tipul de operator

Capacitatea de incarcare Q
Distanta dintre centrul de incarcare c
Distanta de incarcare, centrul dintre axa motoare si X
furca

Ampatament y

Greutatea de serviciu

Incarcarea pe osie, incarcata fata/spate
Incarcarea pe osie, fara incarcatura faté/spate
Tipul de anvelope

Dimensiunea pneurilor, fatd

Dimensiunea pneurilor, spate

Roti suplimentare (rotite)

Roti, numar roti fata/spate (x=roti motoare)

Latimea benzii de rulare, fata b10
Latimea benzii de rulare, spate b11
inaltimea de ridicare h3
Tnaltimea manerului carmei in pozitia de actionare h14
min./max.

Inaltime coborata h13
Lungime totala il
Lungime pana la fata furcilor 12
Latimea total& b1/b2
Dimensiunile furcii slell
Distanta dintre bratele furcii b5
Garda la sol, centrul ampatamentului m2
Latimea culoarului pentru paleti 1000%1200 Ast
transversale

Latimea culoarului pentru paleti 800x1200 Ast
transversale

Raza de intoarcere Wa

Viteza de deplasare, cu incarcatura/in gol

Viteza de ridicare, incarcata/incarcata

Viteza de coborare, cu incarcatura/descarcata

Grad maxim de incarcare/descarcare, incarcat/in gol
Frana de serviciu

Puterea nominaléd a motorului de actionare S2 60
min

Puterea nominald a motorului de ridicare la S3 15%
Tensiunea bateriei/capacitatea nominala

Greutatea bateriei

Tipul de control al actionarii

Proiectarea directiei

Nivelul presiunii sonore la urechea conducatorului
auto

kg
mm

mm

mm
kg
kg
kg

mm

mm

mm
mm
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mm

mm

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm

mm
km/h

m/s

%

kW

kW
V/Ah
kg

dB(A)

EP
EPL153
Electric
Pietonal
1500
600
950(880)

1190(1120)
115
540/1070
100/15
Poliuretan
®210x70

©80x60(
®74x88)

1x/4(1x/2)

410/(535)
115

750/1190

80
1550
400
560(685)
50x150x1150
560(685)
30
1650

1850

1390
4.0/4.5
0.017/0.024
0.09/0.06
6/16
Electromagnetic

0.75

0.5
24/20
5
DC
Mecanica

<74

in cazul in care existd imbunétatiri ale parametrilor tehnici sau ale configuratiilor, nu se va da nicio

alta notificare. Diagrama prezentata poate contine configuratii non-standard.
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Optliunea
| N laricosoptional | eus |

11 Lungimea furcii ©1150/0900/01000/01220/01500
1.2 Latimea furcii 560/685
13 nltime coborata a furcii 80

2.1 Tipul rotii de  Dublu/oSingur
incarcare

22 Material roti de incarcare *PU

23 Materialul rotii de ePU/oTrace PU
antrenare

27 Capacitatea bateriei ©24V/[20Ah
28 Tnc&rcator 24V-10A Intern
33 Roti pivotante o
3.12 Hummer )
3.16 Manipulator vertical de lucru °

Nota : eStandard o Optional - Inconformitate



